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Dersin Amaci: Bu dersin amaci, akilli ulagim sistemlerinin bilesenlerini, teknolojik altyapisini ve
sehir ic¢i ulagim tizerindeki etkilerini 6gretmek; dgrencilere veri odakli analiz yapma, simiilasyon
araglar1 kullanma ve entegre ulagim ¢oziimleri gelistirme becerisi kazandirmaktir.

Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi, 6grencilere akilli ulasim sistemlerinin temel prensiplerini,
kullanilan teknolojileri ve sehir i¢i ulasim yonetimindeki énemini kavratmaktir. Ogrencilerin trafik
yoOnetimi, toplu tagima entegrasyonu, veri analizi, sensor sistemleri ve haberlesme teknolojileri gibi
konularda bilgi sahibi olmalar1 amaglanmaktadir. Ayrica &grencilerin simiilasyon araglarini
kullanarak ulasim problemlerini analiz edebilmesi ve siirdiiriilebilir, giivenli ve verimli ulagim
coziimleri gelistirebilmesi hedeflenmektedir.

Dersin Igerigi: Bu derste akilli ulasim sistemlerinin tanimi, gelisimi ve temel bilesenleri ele almir.
Trafik izleme ve ydnetim sistemleri, sensorler, kameralar, GPS, ara¢ takip sistemleri, yolcu
bilgilendirme sistemleri ve elektronik iicret toplama sistemleri incelenir. Sehir i¢i ulagimda veri
toplama, veri analizi ve karar destek sistemlerinin kullanimi {izerinde durulur. Ayrica trafik akiginin
modellenmesi, ulasim simiilasyonlari, toplu tasima entegrasyonu, akilli kavsak sistemleri, otonom
ve baglantili ara¢ teknolojileri ders kapsaminda degerlendirilir. Ders boyunca 6grenciler, 6rnek
uygulamalar ve simiilasyon ¢aligmalariyla akilli ulasim sistemlerinin sehir i¢i ulasimin giivenligi,
verimliligi ve siirdiiriilebilirligi izerindeki etkilerini 6grenir.

Dersin Ogrenim Ciktilar1 (DOC)

DOC1: Akilli ulasim sistemlerinin temel yap1 taslarini ve iletisim teknolojilerini tanimlayabilir.
DOGC?2: Gergek zamanl trafik ydnetimi, sensdr verisi isleme ve rota optimizasyon siireglerini analiz

edebilir.

DOC3: Toplu tagima sistemlerinde dijitallesme ve temassiz 6deme altyapilarmi agiklayabilir.
DOC4: Elektrikli ve otonom araclarla entegre ulasim ¢oziimleri gelistirme siirecini degerlendirebilir.
DOCS5: AUS projelerinde siirdiiriilebilirlik, veri giivenligi ve sehir planlamasi ekseninde &neriler

gelistirebilir.

Dersin meslege katkisi (bilgi, beceri ve yetkinlik): Bu ders, 6grencilerin akilli ulagim sistemleri,
trafik yonetimi, veri analizi ve ulagim teknolojileri konularinda mesleki bilgi ve beceri kazanmalarina
katki saglar. Ogrenciler, sehir igi ulasim problemlerini teknolojik ve veri odakli yéntemlerle analiz
etmeyi 6grenerek ulasim planlama, akilli sehir uygulamalari ve trafik yonetimi alanlarinda yetkinlik
kazanirlar.

Ogretim yontem ve teknikleri: Bu derste anlatim, soru-cevap, tartisma, érnek olay incelemesi ve
uygulamali ¢aligma yontemleri kullanilabilir. Akilli ulagim sistemlerinin temel kavramlan teorik
olarak aktarilirken, gercek sehir i¢i ulagim problemleri iizerinden oOrnekler incelenir. Ders
kapsaminda trafik yonetimi, veri analizi, sensdr sistemleri, GPS, arag takip sistemleri ve toplu tagima
entegrasyonu gibi konular uygulama ornekleriyle desteklenir. Ayrica Ogrencilerin simiilasyon
araglarimi kullanarak ulasim senaryolarini degerlendirmesi saglanabilir. Grup ¢alismalari, proje
hazirlama, sunum ve vaka analizi gibi tekniklerle 6grencilerin problem ¢bézme, analiz yapma ve

entegre ulasim ¢oziimleri gelistirme becerileri desteklentir.
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On kosul dersler ve Kosullar: Ders igin gerekli materyallerin temini ve ders ortamlarinda zamaninda bulunma sorumlulugu 6grenciye aittir.
e Dersin 6grenim ¢iktilarmin program ¢iktilari ile olan iliskileri:

Program Ciktilar1 (PC) Dersin Ogrenim Clktl!arlmn Program
Ciktilariyla Iliskisi
DOC1 DOC2 | DOC3 | DOC4 | DOC5

PC1: Otomotiv teknolojisi alanina iligkin temel, giincel ve uygulamali bilgilere
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve arag
mekanigi hakkinda teknik bilgi kullanir.

PC2: Otomotiv sektoriinde is sagligi ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve
kalite siireclerini bilir; bu siiregleri uygulamalarda etkin sekilde kullanir.

PC3: Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve
hibrit araglar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bigimde kullanir.

PC4: Otomotiv alanina yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar, | 3 2 3 5
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlari vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.

PCS5: Otomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iliskisi kurarak ¢oziim Onerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir

PC6: Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlil iletisim yoluyla agik, anlasilir ve
etkili bicimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.

PC7: Otomotiv uygulamalarinda karsilasilan Ongoriilemeyen teknik sorunlarin
¢Ozlimiinde ekip liyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk iistlenir.

PC8: Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu 6grenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki gelisimini siirekli siirdiiriir.

PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarin raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.

PC10: Bir yabanci dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaslar1 ve sektor temsilcileriyle iletisim kurabilir.

PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, gii¢ aktarma organlarini, hibrit ve elektrikli
tagit teknolojilerini aciklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar1 yapar
PC12: Igten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve is giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.

PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢aligma prensiplerini
aciklar ve ilgili dl¢iim—test ekipmanlarini etkin bigimde kullanir.

PC14: Otomotiv pargalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarmi CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.

e Ders, teorik anlatim ve uygulamali ¢aligmalar birlikte yiiriitiilerek islenmelidir. Akilli ulagim sistemlerinin temel kavramlari anlatildiktan
sonra gercek sehir ici ulasim ornekleri ve vaka analizleriyle konu desteklenmelidir. Ogrenciler veri analizi, trafik senaryolar1 ve simiilasyon
uygulamalari tizerinden pratik yapmalidir. Ayrica grup ¢aligmalari, tartigma, sunum ve proje galigmalari ile 6grencilerin problem ¢ozme ve
¢oziim gelistirme becerileri gelistirilmelidir.

e Katki Orant: 1: %20, 2%40, 3%60, 4%80, 5%100
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Dosyalari

1 Akilli Ulasim Sistemlerine (AUS) Giris ve Temel Kavramlar, AUS
tanimy, tarihsel geligim, bilesenler, geleneksel sistemlerle karsilagtirma
V2V ve V2I lletisim Teknolojileri, DSRC, 5G, C-V2X mimarileri ve
araglarmn birbiriyle/altyapiyla konugmasi

NS}

3 Trafik Yogunluk Yo6netimi ve Akilli Kavsak Sistemleri

4 Sensor Aglari ve Gergek Zamanli Veri Toplama X
5 Navigasyon ve Dinamik Rota Optimizasyonu X
6 Yolcu Bilgilendirme Sistemleri ve Mobil Uygulamalar X
7 Toplu Tagimada Akilli Kart ve Temassiz Odeme Sistemleri X
8 MaaS (Mobility-as-a-Service) ve Cok Modlu Ulasim X
9 Akilli Park ve Elektrikli Arag¢ Sarj Altyapisi X
10 Otonom Araglar ile Entegre Ulagim Sistemleri

11 Yapay Zeka ile Talep Tahmini ve Siiriis Onerileri X
12 Cografi Bilgi Sistemleri (GIS) ve Konum Bazli Hizmetler X
13 Siber Giivenlik, Veri Koruma ve Uyumlu Kentsel Planlama X
14 Uygulama Senaryolari, Projeler ve Simiilasyon Araglari

Dersin Giin ve Saati Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri Ders hocalarinin kapilarinda bulunan haftalik ders programlarimda ilan edilmistir.
iletisim Bilgileri hbenli@firat.edu.tr




